PARAMETRY (PAR)

MENU

TCA- Cas automatického uzavfeni Aktivni pouze s logikou ,, TCA“=ON. Na konci nastaveného
Casu fidici jednotka vyda prikaz k zaviracimu manévru. 3-240-(40s)

TPED- Nastavuje procento otevieni motoru 1 (funkce pro chodce). Hodnota je vyjadfena v
procentech (99% uplné otevreni brany). 1-99 (50)

SPD1- Nastavuje rychlost motoru 1 béhem normalni faze. Hodnota vyjadrena v procentech. 50-99
(99 %)

SPD2- Nastavuje rychlost motoru 2 béhem normalni faze. Hodnota vyjadfena v procentech. 50-99
(-99 %)

SLD1- Nastavuje rychlost motoru 1 béhem fazi zpomalovani*. Hodnota vyjadfena v procentech.
10-50 (25 %)

SLD2- Nastavuje rychlost motoru 2 béhem fazi zpomalovani*. Hodnota vyjadfena v procentech.
10-50 (25 %)

TDMO- Mot.2 zpoZdéni otevieni Casu Nastavuje dobu zpoZdéni pri otevieni motoru 2 ve srovnani
s motorem 1 0-15-(2s)

TDMC- Mot.1 doba zpoZdéni uzavieni Nastavuje dobu zpoZdéni pri zavirani motoru 1 ve srovnani
s motorem 2 0-40-(3s)

TSM1- Nastavuje fazi zpomaleni pfi otevirani a zavirani motoru M1. Hodnota vyjadrena v
procentech z celého béhu. 1-99 (20 %)

TSM2-Nastavuje fazi zpomaleni pri otevirani a zavirani motoru M2. Hodnota vyjadrena v
procentech z celého béhu. 1-99 (20 %)

PMO1- Nastavuje prahovou hodnotu zasahu zafizeni proti pfimacknuti* (amperometricky senzor)
béhem faze otevirani pti normalni rychlosti - Motor 1 1-99-(30%)**

PMC1- Nastavuje prahovou hodnotu zasahu zarizeni proti pfimacknuti* (amperometricky senzor)
béhem faze zavirani pfi normalni rychlosti - Motor 1 1-99-(30%)**

PMO2- Nastavuje prahovou hodnotu zasahu zafizeni proti pfimacknuti* (amperometricky senzor)
béhem faze otevirani pti normalni rychlosti - Motor 2 1-99-(30%)**

PMC2- Nastavuje prah zasahu zafizeni proti pfimacknuti* (amperometricky senzor) béhem faze
zavirani pri normalni rychlosti - Motor 2 1-99-(30%)**

PSO1- Nastavuje prahovou hodnotu zasahu zatizeni proti pfimacknuti* (amperometricky senzor)
béhem faze otevirani pti zpomalené rychlosti - Motor 1 1-99-(30%)**

PSC1- Nastavuje prahovou hodnotu zasahu zafizeni proti pfimacknuti* (amperometricky senzor)
béhem faze zavirani pri zpomalovaci rychlosti - Motor 1 1-99-(30%)**

PSO02- Nastavuje prahovou hodnotu zasahu zafizeni proti pfimacknuti* (amperometricky senzor)
béhem faze otevirani pti zpomalené rychlosti - Motor 2 1-99-(30%)**

PSC2- Nastavuje prahovou hodnotu zasahu zafizeni proti pfimacknuti* (amperometricky senzor)
béhem faze zavirani pri zpomalovaci rychlosti - Motor 2 1-99-(30%)**

TLS- SERL (Servisni kontrolka) aktivujici casové vystupy AUX1/AUX2. Pfi kazdém manévru se
kontakt sepne na nastavenou dobu. Viz obrazovka ptipojeni Obrazek 5/6 1-240-(60s)

T2CH- Povoleni ¢asu vystupit AUX1/AUX2 pfi nastaveni jako druhy radiovy kanal.

0: Bistabilni vystup, stav vystupu se zapne pri kazdém prijatém prikazu. 1-250: spinaci Cas v
sekundach 0-250-(1s)

ALRM- Aktivuje poplachovy vystup, kdyZ je alesponi jeden z nasledujicich vstupti (STOP - PHOT
OP - PHOT CL - BAR - SWO+SWC) ziistava aktivni po nastavenou dobu. Jeden z parametra AUX
musi byt nastaven na 7 (vystup alarmu) Hodnota vyjadrena v sekundach. 10-240 (60s)

TLOC- Cas zapnuti elektrického zamku. Hodnota vyjadfend v 1/10 s (0 =0s - 50 = 5'5) 0-50 (10 =
15)

ULOC- Napijeci napéti elektrického zamku. 0: 12V - 1:24V 0-1-(0)

SASC-Nastavi kratkou inverzi, jakmile je dosaZeno koncového spinaciho bodu uzavieni. MtiZe byt
uZitecné usnadnit ru¢ni uvolnéni brany. Hodnota vyjadrena v 1/10 (0=0s - 40=4s) 0-40 (10)



SASO- Nastavi kratkou inverzi po dosazeni bodu koncového spinace otevieni. MiiZe byt uZitecné
usnadnit ru¢ni uvolnéni brany. Hodnota vyjadrena v 1/10 (0=0s - 40=4s) 0-40 (5

SEAu- Nastavuje prah aktivace zarizeni proti pfimacknuti (kodéru) béhem manévru pfi normalni
rychlosti*.

0:Vypnuto -1: minimalni citlivost - 99: maximalni citlivost

0-99-(1 %)

SEAr- Nastavuje prah aktivace zafizeni proti pfimacknuti (kodéru) béhem pomalého manévru*.
0:Vypnuto -1: minimalni citlivost - 99: maximalni citlivost

0-99-(1 %)

AUX1- Konfiguruje provozni reZim vystupu AUX1:

0: SCA vystup (vychozi)

1: 2kanalovy radiovy vystup

2: vystup pracovniho svétla (na zakladé ¢asu nastaveného pro parametr TLS).

Viz obr.5

3: zonovy svételny vystup (aktivni po celou dobu pfi béZicim motoru a p¥i odpocitavani parametru
TCA). Viz obr.5.

4: Fototest. Funkce pouZzivana k napajeni vysilact fotobunék v reZimu

TEST.

5: Vystup signalni lampy; obnovi chovani vystupu BLINK

6: Vystup alarmu. Pokud paprsky fotobunék ziistanou zakryty po dobu dvojnasobku Casu
nastaveného pro parametr TCA, kontakt se sepne.

7: Vystup alarmu NC vstupu nebo chyba karty (kontakt otevieny v pritomnosti alarmu)
POZNAMKA: LED lampy 24 V DC nelze pfipojit pfimo k vystupiim AUX

kvtili startovacimu proudu; musi byt pouZito oddélovaci relé.

0-7 (0)

AUX2- Konfiguruje provozni reZim vystupu AUX2:

0: SCA vystup (vychozi)

1: 2kanalovy radiovy vystup

2: vystup pracovniho svétla (na zakladé ¢asu nastaveného pro parametr TLS).

Viz obr.6

3: zonovy svételny vystup (aktivni po celou dobu pfi béZicim motoru a p¥i odpocitavani parametru
TCA). Viz obr.6.

4: Fototest. Funkce pouZzivana k napajeni vysilact fotobunék v reZimu

TEST.

5: Vystup signalni lampy; obnovi chovani vystupu BLINK

6: Vystup alarmu. Pokud paprsky fotobunék ziistanou zakryty po dobu dvojnasobku Casu
nastaveného pro parametr TCA, kontakt se sepne.

7: Vystup alarmu NC vstupu nebo chyba karty (kontakt otevieny v pritomnosti alarmu)
POZNAMKA: LED lampy 24 V DC nelze pfipojit pfimo k vystupiim AUX

kvtli startovacimu proudu; musi byt pouZito oddélovaci relé.

0-7 (1)

* VAROVANI: NESPRAVNE NASTAVENI TECHTO PARAMETRU MUZE BYT
NEBEZPECNE.

DODRZUJTE PLATNE STANDARDY!

Pokud motory nejsou vybaveny koncovymi spinaci a/nebo enkodérem, je nutné nastavit citlivost
senzoru Fizeni pridrZeni pri zpomalovani.

** 1: minimalni sila/moment - 99: maximalni sila/to¢ivy moment.

Ridici jednotka je vybavena dvéma zafizenimi proti pfimacknuti. Jsou to: amperometricky snima¢
(nastavitelny parametry PMO1/2-PMC1/2-PS0O1/2-PSC1/2) a kodérem (nastavenym parametry
SEAV a SEAR).



Citlivost amperometrického senzoru je standardné nastavena pomoci procedury Autoset, zatimco
kodér (s vychozi nastaveni) se aktivuje pouze tehdy, kdyZ se brana po narazu na prekazku uplné
zastavi.

Doporucujeme pouZzivat pouze jeden z téchto systémi, preferovat amperometricky snimac s
rychlejsi dobou odezvy

LOGIKA (LOG)
FUNKCE NABIDKY ZAP-VYP

TCA- Povoli nebo zakaze automatické zavirani

On: automatické zavirani povoleno

Vypnuto: automatické zavirani je zakazano

(ON)

IBL- Zapina a vypina funkci pro spole¢né pouZivani

OFF: funkce pro spolecné pouZivani vypnuta

ON: funkce pro spolecné pouzivani zapnuta

Krokovy impuls ani impuls dalkového ovladace

nema v pribéhu otevirani

Zadny vliv

(VYPNUTO)

IBCA- Zapnuta nebo vypnuta funkce P.P na PED s fazi TCA

ON:P.P a PED funkce vypnuta

OFF:P.P a PED funkce zapnuta

(VYPNUTO)

PP-Vybira provozni reZim "P.P. a pilot.

On: Akce: OPEN > CLOSE > OPEN >

Off: Operace: OPEN > STOP > CLOSE > STOP >

(VYPNUTO)

PRE- Zapina nebo vypina predblikani.

Zapnuto: Predbézné blikani povoleno. Kontrolka se rozsviti 3 sekundy pred nastartovanim motoru.
Vypnuto: Pfedbézné blikani je zakazano.

(VYPNUTO)

SCL-Povoli nebo zakaZe rychlé vypnuti.

On: rychlé zavirani povoleno. KdyzZ je brana oteviena nebo béhem otevirani, fotobuiika nebude
fungovat, coz zptlisobi automatické zavreni pfiblizné 3 sekundy po tiplném zavieni brany.
oteviraci. Aktivni pouze s TCA:ON

Vypnuto: rychlé zavirani je zakazano.

(VYPNUTO)

HTR-Aktivuje nebo deaktivuje funkci lidské pritomnosti.

Zapnuto: Provoz funkce lidské pFitomnosti.

Tlac¢itka OPEN/CLOSE musi byt neustale stisknuta a drZzena

provedeni manévru. Otevienim vstupu STOP se motor zastavi. VSechny bezpecnostni vstupy jsou
deaktivovany.

Vypnuto: Automaticky/poloautomaticky provoz.

(VYPNUTO)

LTCA-Vybira provozni rezim signalky béhem TCA.

Sviti: Kontrolka sviti béhem TCA.

Nesviti: Béhem TCA kontrolka nesviti.

(VYPNUTO)



MBLK-Nastavuje provozni reZim vystupu kontrolky BLINK.

On: Vystup béhem manévru preruSované dodava napéti (2

blika za sekundu).

Vypnuto: Vystup nepretrzité dodava napéti béhem manévru.

(VYPNUTO)

TST1-Povoli nebo zakaze ovladani fotoburiky na vstupu PHOT OP, oboji je povoleno béhem
zavirani i pFi otevirani.

On: Ovladani povoleno. Pokud je vysledek kontroly negativni, neni kontrolovan zZadny
manévr. Viz obr.5/6 - "FOTOTEST". (AUX=4)

Vypnuto: Monitorovani fotoburiky pro kazdy manévr je zakazano. Toto nastaveni vas nuti
kontrolovat fotoburiky kazdych 6 mésicti.

(VYPNUTO)

TST2-Aktivuje nebo deaktivuje ovladani fotobuiikou na vstupu PHOT CL, oboji je povoleno
béhem zavirani i pri otevirani.

On: Ovladani povoleno. Pokud je vysledek kontroly negativni, neni kontrolovan Zadny
manévr. Viz obr.5/6 - "FOTOTEST". (AUX=4)

Vypnuto: Monitorovani fotoburniky pro kaZzdy manévr je zakazano. Toto nastaveni vas nuti
kontrolovat fotobuiiky kazdych 6 mésict.

(VYPNUTO)

TST3- Povoli nebo zakaze vstup STRIP (BAR) TEST.

Povoleni funkce TEST je moZné pouze pri pouZiti SC.RF a RF/RF.SUN

— prectéte si prislusny navod k obsluze.

On: Ovladani povoleno. Pokud je vysledek kontroly negativni, neni kontrolovan Zadny
manévr. Viz obr.4 - "TEST TYCE". (AUX=4)

Vypnuto: Ovladani je zakazano.

(VYPNUTO)

1MOT-Voli provozni rezZim 1 nebo 2 motort.

On: PouZijte pro jeden motor pripojeny k vystupu M1.

Vypnuto: PouZijte, pokud jsou nainstalovany dva motory.

(VYPNUTO)

MINU-Startovaci sekvence motoru:

On: Motor 2 se spusti jako prvni pfi otevreni.

On: Motor 1 se spusti jako prvni pfi otevieni.

(VYPNUTO)

AOPF- Aktivuje nebo deaktivuje funkci "Nucené otevieni, kdyZ neni napajeni ze sité" (cozZ
lze aktivovat pouze s pripojenymi a fungujicimi zaloZnimi bateriemi).

On: Funkce povolena. V pfipadé vypadku sitového napajeni pred zaloZni baterii

zcela vybité, Fidici jednotka vynuti oteviraci manévr.

Automatika zlistava oteviend, dokud neni obnoveno napéjeni ze sité.

Vypnuto: Funkce je zakazana.

(VYPNUTO)

HAM-Aktivuje nebo deaktivuje funkci zpétného pohybu.

On: Funkce povolena. Pfed kazdym pohybem otevreni da ovladaci panel pfikaz k manévru v
opacném smeru v trvani 2 sekund, aby se usnadnilo odemknuti elektrického zamku.
Vypnuto: Funkce je zakazana.

(VYPNUTO)

BLCO-Aktivuje nebo deaktivuje funkci zamku pfi otevirani.

On: Funkce zamku je povolena. NepouZivejte jej pro pohony SAM.

Vypnuto: Funkce zamku je deaktivovana.

(VYPNUTO)



BLCC- Aktivuje nebo deaktivuje funkci zamykani.

On: Funkce zamku je povolena. NepouZivejte jej pro pohony SAM.

Vypnuto: Funkce zamku je deaktivovana.

(VYPNUTO)

MLOC-Vyberte typ pouZitého elektrického zamku.

Zapnuto: Magneticky elektricky zamek napajeny podle nastaveni Vloc. Vystup aktivni pfi zaviené
brané.

Vypnuto: Elektricky zamek (se zapadkou), normalné bez napajeni.

Pred kaZdym otevienim je na Cas pfiveden vykon nastaveny podle Vloc

nastavit podle parametru TLOC.

(VYPNUTO)

CVAR- Povoli nebo zakazZe zkopirovana dalkova ovladani ARC.

On: Zkopirované dalkové ovladace fady AK z nahraného dalkového ovladace ARC jsou jiZ aktivni.
Vypnuto: Zkopirované dalkové ovladace nejsou aktivni.

(VYPNUTO)

REM

Povoli nebo zakaze dalkové programovani dalkovych ovladact, jak je uvedeno v ¢asti ,,Dalkové
ovladani®.

programovani dalkového ovladani.

On: Vzdalené programovani povoleno.

Vypnuto: Vzdalené programovani je zakazano.

(ZAPNUTO)

ESA-Aktivuje nebo deaktivuje funkci tspory energie ,,ESA*.

Zapnuto: Po dokonceni manévru a po uplynuti doby aktivace pracovniho svétla fidici jednotka
prerusi napajeni vystupu prisluSenstvi a prepne jej do pohotovostniho reZimu.

Napajeni prisluSenstvi zlistava zapnuté pouze po nezbytné nutnou dobu, pokud to vyZaduje
Nastaveni parametra AUX1/AUX2.

Vypnuto: Uspora energie je zakazana. PouZijte, kdyZ chcete ziskat

vzdy aktivni vystup napdjeni prisluSenstvi, napfiklad pomoci 24 V DC nebo klavesnice

dalsi zarizeni vyZadujici stalé napajeni.

(ZAPNUTO)

RADIO (RAD)
FUNKCE MENU

PP-Po zvoleni této funkce se pfijimac¢ sam nastavi do stavu cekani (Push) na pritfazeni kodu
dalkového ovladani funkci rezZimu. Stisknéte tlacitko na dalkovém ovladaci, kterému ma byt tato
funkce prirazena.

Pokud je kdd spravny, uloZi se a zobrazi se OK.

2Ch-Po zvoleni této funkce se prijimac sam nastavi do stavu ¢ekani (Push) na pfifazeni kodu
dalkového ovladace druhy radiovy kanal. Stisknéte tlacitko na dalkovém ovladaci, kterému ma byt
tato funkce prifazena.

Pokud je kdd spravny, uloZi se a zobrazi se OK.

PED- Po zvoleni této funkce se prijimac sam nastavi do stavu ¢ekani (Push) na pfifazeni kodu
dalkového ovladani funkci otevieni prechodu pro chodce (viz parametr TPED). Stisknéte tlac¢itko na
dalkovém ovladaci, kterému ma byt tato funkce prifazena.

Pokud je kdd spravny, uloZi se a zobrazi se OK.

STOP- Po zvoleni této funkce se prijimac sam nastavi do stavu ¢ekani (Push) na prirazeni kodu
déalkového ovladace funkci STOP.



Stisknéte tlacitko na dalkovém ovladaci, kterému ma byt tato funkce prirazena.

Pokud je kdd spravny, uloZi se a zobrazi se OK.

N TX- Po zvoleni této funkce se na LCD displeji zobrazi pocet dalkovych ovladact aktualné
uloZenych v pameéti prijimace.

CLR-Po zvoleni této funkce se prijimac sam nastavi do stavu ¢ekani (Push) na vymazani kédu
dalkového ovladace z paméti.

Pokud je kod spravny, smaZe se a zobrazi se zprava OK.

RTR

Uplné vymaze pamét’ prijimace. Budete poZadani o potvrzeni operace.

Po zvoleni této funkce se prijima¢ sam nastavi do stavu ¢ekani (Push) na opétovné stisknuti
potvrzovaciho PGM.

operace.

Po vymazani paméti se zobrazi zprava OK.

AUTOSET (AUTO)

Funkce slouZi k nastaveni optimalnich hodnot pro provoz pohonu.

Chcete-li provést automatické nastaveni, proved’te nasledujici kroky:

a) Ujistéte se, Ze v manévrovaci oblasti kiidel brany nejsou Zadné prekazky. V pripad€ potieby
plochu oplot'te aby k nému neméli pfistup Zadni lidé, zvirata, auta atd.

Béhem automatického zarovnani neni funkce proti sevieni aktivni.

b) vyberte funkci AUTO a poté stisknéte tlacitko OK.

c) Pomoci tlacitka <+> nebo <-> vyberte podnabidku nL.Su, LSU nebo ENC v zavislosti na
tom, zda jsou nainstalovany koncové spinace a/nebo kodér:

nLSu: pokud motor neni vybaven koncovym spinacem a enkodérem
LSu: pokud je motor vybaven koncovym spinaCem, ale ne enkodérem
ENC: pokud je motor vybaven enkodérem, ale ne koncovym spinacem

d) Po vybéru jedné z moZznosti stisknutim tlacitka OK spust'te tipravu Autoset.

Ridici jednotka provede fadu manévri k dokonceni faze programovani pohybu k¥idla brany a
konfigurace

parametry.

Zpocatku budou obé kiidla brany umisténa do oteviené polohy, poté po nékolika oteviracich
manévrech a

zavirani pfi riznych rychlostech jednoho nebo obou kfidel, na fidici jednotce se zobrazi hlaSeni OK.
Pokud se operace nedokonci

uspésné, zobrazi se ERR. Po kontrole kabelti a pripadné pfitomnosti prekaZek operaci zopakujte.
Béhem provadéni manévri se na displeji zobrazi nasledujici texty: OPEN pfi otevirani motorem 1
nebo 2 a CLOSE pfi zavirani motorem 1 nebo 2.

CHYBOVA HLASENI

Néktera ze zprav, ktera se objevi na displeji v pripadé poruchy pohonu, jsou popsana niZe:
Amp1- Chyba zablokovani/ochrany motoru 1

proti primacknuti Zkontrolujte prekazky v draze kridla aktivovaného motorem 1.

Amp2- Motor 2 zablokovani/chyba ochrany

proti rozdrceni

Zkontrolujte pfitomnost prekazek v draze kiidla brany aktivovaného pomoci

motor 2.



ENC1- Detekce chyby/prekazky kodéru 1 Zkontrolujte spravné pripojeni kodéru motoru 1 k Fidici
jednotce, pritomnost prekaZek na draze kiidla brany, spravna ¢innost kodéru.

ENC2- detekce chyby/prekazky kodéru 2 Zkontrolujte spravné pripojeni kodéru motoru 2 k fidici
jednotce,

pritomnost prekazek na draze kridla brany, spravna ¢innost kodéru.

ERR- Chyba AUTOSET Opakujte postup AUTOSET.

Errl- Chyba pfi kontrole obvodu motoru 1. Zkontrolujte pfipojeni motoru 1. Motor je odpojeny
nebo nefunguje. Problém s fidici jednotkou.

Err2- Chyba pfi kontrole obvodu motoru 2. Zkontrolujte pfipojeni motoru 2. Motor je odpojeny
nebo nefunguje. Problém s fidici jednotkou.

Err4- Chyba prfi kontrole fotobuiiky PHOT OP Zkontrolujte ptipojeni, vyrovnani fotobuiiky PHOT
OP nebo pritomnost prekazek.

Err5- Chyba ovladani fotobuiiky PHOT CL Zkontrolujte pfipojeni, vyrovnani fotobuiiky PHOT CL
nebo pritomnost prekazek.

Err8- Chyba aktivace vstupu Béhem automatického nastaveni byl aktivovan vstup
(PP/Otevrit/Zaviit/PED) nebo jeden ze vstupi.

tlacitka (+/-/PG). Opakujte postup AUTOSET.

BAR- Aktivace vstupu BAR (bezpecnostni hrana) Béhem manévru bezpecnostni hrana detekovala
prekazku.

THRM-Vypnuti tepelné ochrany Prehrati zptisobené trvalymi prekazkami. Odemknéte branu a
zkontrolujte, zda neni nékde zaseknuta.

OVD1- Pretizeni M1 PrekroCen maximalni vykon. Zkontrolujte motor nebo branu, zda nejsou
zablokované.

OVD2- PretiZzeni M2 Prekrocen maximalni vykon. Zkontrolujte motor nebo branu, zda nejsou
zablokované



